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个人简介 

张林鍹（又名张林宣），工学博士，教授，博导，新疆大学电气工程学院院长（中组部第十批援疆），清华大学
自动化系工业智能与系统研究所（原系统集成研究所）副所长，国家 CIMS 工程技术研究中心办公室主任、仿真与
虚拟制造研究室主任。兼任中国仿真学会理事和副秘书长、教育与培训工作委员会主任委员，中国机械工程学会高
级会员，中国电工技术学会高校电气电子工程创新大赛学术委员会委员。 

1998 年 11 月博士毕业于清华大学精密仪器与机械学系机械设计与理论专业，进入清华大学自动化系/国家
CIMS 工程技术研究中心做博士后研究，2001 年 1 月出站后留校工作至今。2007 年 3 月至 2008 年 3 月作为国家
公派访问学者在英国剑桥大学制造研究院（Institute for Manufacturing, IfM）从事访问研究一年。从事先进制造
领域相关技术研究二十余年，对计算机集成制造（CIM）、虚拟制造、网络化制造、智能制造有较系统全面的认识。
近年致力于智能制造数字孪生技术与系统研究，对基于计算机仿真的网络协同制造与智能工厂、基于机器学习的故
障预测与设备健康管理（PHM）有较深入的研究。作为负责人或子项目负责人承担国家及省部级科研项目 20 余项，
横向科研项目 20 余项，合作出版著作 3 部，发表学术论文 120 余篇，其中被 SCI/EI 索引 60 余篇。近年申请受理
国家发明专利 10 余项，已授权 6 项。曾获国家教育部科技进步二等奖 2 次、中国机械工业科学技术二等奖 1 次、
北京市科技进步三等奖 1 次，获 863/CIMS 十五周年先进个人称号。 

个人简历 

 2020.10 至今，新疆大学电气工程学院党委副书记、院长（中组部第十批援疆） 
 2008.04 至今，清华大学自动化系系统集成研究所（现工业智能与系统研究所）副所长，国家 CIMS 工程

技术研究中心办公室主任、仿真与虚拟制造研究室主任 
 2007.03～2008.03，英国剑桥大学工程系制造研究所（IfM），访问学者 
 2003.12 至今，清华大学自动化系，副研究员 
 2001.01～2003.12，清华大学自动化系，讲师 
 1998.12～2000.12，清华大学自动化系，博士后 
 1992.07～1998.12，武汉水利电力大学（现武汉大学）机械系，助教/讲师 
 1994.4～1998.11，清华大学，精密仪器与机械学系，机械设计与理论专业，工学博士 
 1989.9～1992.6，武汉水利电力大学（现武汉大学），机械 CAD 专业，工学硕士 
 1985.9～1989.7，武汉水利电力大学（现武汉大学），机械设计及制造专业，工学学士 
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个人荣誉 

1、科研成果获奖 

 2015 年“工业设计虚拟展示服务平台”获烟台市科学技术三等奖（辛献杰等 6 人，张林鍹排名第二） 
 2010 年“联邦式协同产品开发支撑平台及其应用”获教育部科技进步二等奖（肖田元等 10 人，张林鍹排

名第三） 
 2009 年“面向移动环境的网络化制造集成技术与系统”获中国机械工业科学技术二等奖（顾寄南等 10

人，张林鍹排名第六） 
 2008 年“面向网络化制造的 ASP 平台及其联邦集成”获北京市科学技术三等奖（肖田元等 10 人，张林

鍹排名第三） 
 1999 年“并行工程”获教育部科技进步二等奖（第 39 完成人，学生身份） 
 2001 年获国家 863/CIMS 十五周年先进工作者称号 
 

2、教学成果获奖 

 2019 年获“清华大学优秀班主任”二等奖 
 2019 年获清华大学第三十七届“挑战杯”学生课外学术科技作品竞赛优秀指导老师（指导作品《基于半

监督学习的弹幕情感分析与过滤》获得二等奖） 
 2017 年获“清华大学优秀国防生导师”称号 
 2016 年获“清华大学优秀班主任”二等奖 
 2015 年获清华大学第三十三届“挑战杯”学生课外学术科技作品竞赛优秀指导老师（指导作品《南水北

调中线工程渠首库岸带生态屏障飞航游览与监测仿真》获得二等奖） 
 2013 年获“清华大学优秀招生教师”称号 
 

学术兼职 

1、学术组织任职 

 中国仿真学会理事和副秘书长 
 中国仿真学会教育与培训工作委员会主任委员 
 中国电工技术学会高校电气电子工程创新大赛学术委员会委员 
 中国机械工程学会高级会员 
 全国智能制造发展联盟专家委员会委员 

2、审稿专家 

 《系统仿真学报》、《机械工程学报》等审稿专家。 
 

科研项目 

1、纵向项目 

 2020.06-2022.12，面向特定场景的工业互联网平台共性试验测试环境，工信部2020年工业互联网创新发
展工程——重点领域及特定场景工业互联网平台应用项目（TC200802D），专项经费1908万元（清华大
学190.8万元）。联合体清华方负责人。 

 2019.06-2022.05，智能工厂虚实融合建模、仿真运行与动态重构技术，国家重点研发计划“网络协同制
造和智能工厂”专项课题（2018YFB1703103），专项经费140万元，负责人 

 2016.05-2016.12，高铁VR体验之旅 ，中国科学技术协会项目（XNXSKJG2016-26），专项经费48.54
万元，负责人 



 2014.08-2017.03，分布式异构制造系统的信息-物理融合感控方法，航空科学基金项目（20141625003）
子项，专项经费8万元，负责人 

 2013.01-2015.12，北京装备制造业集群协同制造信息化综合应用示范，国家科技支撑计划课题
（2013BAF02B09），专项经费470万元，子任务（清华大学25万元）负责人 

 2012.11-2015.12，企业智能化业务集成与协同制造支撑平台，国家科技支撑计划课题（2012BAF15G01），
专项经费805万元，负责人范玉顺，本人技术负责人之一 

 2012.01-2014.12，基于虚拟现实技术的工业设计展示系统关键技术研发，国家科技支撑计划课题
（2012BAH32F03-1），专项经费129万元，负责人 

 2010.10-2012.09，面向飞机柔性装配的三维可视化数控装配过程仿真，航空科学基金项目
（20101658012），10万元，负责人 

 2010.1-2012.12，公差约束下的复杂产品虚拟装配理论与关键技术研究，国家自然科学基金项目
（50975159），38万元，负责人。 

 2009.10-2010.12，公差约束下的虚拟装配理论与关键技术研究，教育部留学回国人员科研启动基金项目，
3万元，负责人。 

 2008.11~2009.06，促进面向北京制造企业的集群式供应链发展的需求分析与技术选择，北京市科技计划
课题（Z08030403880804）。负责人肖田元，本人为子项负责人。 

 2007.10~2010.05，“十一五”北京制造业信息化两甩工程实施与跟踪研究，国家科技支撑计划课题
（2006BAF01A17）子项，技术负责人。 

 2006.6~2007.12，北京市“十一五”制造业信息化战略研究及实施方案，北京市科技计划课题。技术负
责人。 

 2004.12-2005.12，网络化制造服务平台集成技术研究与应用，北京市科技计划课题（H020320020610-6），
技术负责人 

 2004.10-2005.10，异地协同产品开发ASP平台开发及应用，国家十五863/CIMS项目（2004AA414020），
技术负责人 

 2003.12-2005.06，基于ASP的产品协同设计开发平台关键技术研究，北京市科技计划课题
（H020320020520），技术负责人 

 2003.10-2004.10，面向网络化制造的ASP平台开发及应用，国家十五863/CIMS项目（2003AA414021），
技术负责人 

 2003.01-2005.03，基于PLM的机群智能化工程机械工程，国家十五863/自动化领域重大项目
（2003AA430010），子项负责人，负责基于PLM的产品研究集成系统的总体技术。 

 1999.10-2000.11，面向创新设计的虚拟产品开发（VPD），国家863/CIMS重大关键技术攻关项目，子项
“虚拟装配”负责人 

 1998.11-2000.11，徐工机器人化工程机械现代集成制造应用工程，国家863/自动化领域典型示范项目，
子项“CIMS对产品开发的支持”负责人 

2、横向项目 

 2020.01-2021.01，基于深度迁移学习的故障预测算法研究，项目编号 20209990005，清华大学佛山先
进制造研究院，20 万元，负责人 

 2019.10-2020.12，柴油发动机加工装配智能制造技术研究及应用，项目编号 20192002019，清华大学
潍柴动力智能制造联合研究院，240 万元，负责人张建富，本人为子任务（120 万元）负责人 

 2019.03-2019.10，基于 VR 的现代物流规划工具研究开发，项目编号 20192000690，中车长江车辆有
限公司，70 万元，负责人 

 2019.03-2021.02，智能制造协同创新设计平台研发，项目编号 20192000632，南京智能制造研究院有
限公司，720 万元，负责人 

 2018.08-2020.12，智能感知控制与决策关键技术与系统研究开发，项目编号 20192000302，南京智能
制造研究院有限公司，450 万元，负责人 

 2018.08-2020.12，智能生产管控关键技术与系统研究开发，项目编号 20192000301，南京智能制造研
究院有限公司，360 万元，负责人 

 2018.08-2020.07，集成电路先进封装生产线故障分析与预测算法研究，项目编号 20182001384，北京
新芯智能科技有限责任公司，80 万元，负责人 



 2018.06-2021.06，智能制造系统总体技术研究开发，项目编号 20182001147，南京智能制造研究院有
限公司，500 万元，负责人 

 2017.02-2017.12，面向智能制造的复杂产品网络化协同创新平台预研，项目编号 20162000274，赛特
斯信息科技股份有限公司，200 万元，负责人 

 2016.11-2017.04， 中 试厂 510 子 项 2NBP 中间 槽 (510001V)和 相应支 架 抗 震 计算 ， 项 目编 号
20172000040，中核四〇四有限公司，26 万元，负责人 

 2016.08-2017.08，D 舱结构设计方法研究，项目编号 20164810101，中船重工 701 所，36.5 万元，负
责人 

 2016.04-2016.07，中试科研提镎设备支承结构抗震数值仿真，项目编号 20162000344，中核四〇四有
限公司，26 万元，负责人 

 2016.02-2021.06，旋塞和堆容器堆内构件研发项目抗震分析与试验，项目编号 20162000304，一重集
团大连设计研究院有限公司，353 万元，负责人 

 2015.12-2016.03，600MW 示范快堆换料机设备研发抗震分析，项目编号 20162000090，四川普什宁
江机床有限公司，22 万元，负责人 

 2015.12-2017.03，K2K3 主螺栓拉伸机有限元分析，项目编号 20162000217，中国第一重型机械集团
大连加氢反应器制造有限公司，4.5 万元，负责人 

 2015.8-2015.12，CAP1400 顶盖翻转及管座冷却安装定位工具，项目编号 20152001099，中国第一重
型机械集团大连加氢反应器制造有限公司，5.5 万元，负责人 

 2015.06-2017.05，数字化机加生产线动态混流排产与仿真优化技术研究，项目编号 20152001478，首
都航天机械公司，50 万元，负责人 

 2014.09-2014.12，散粒煤炭流动性能测试试验，项目编号 20142001308，南车长江车辆有限公司，20
万元，负责人 

 2012.02-2012.12，Assembly Simulation Platform Development for Gas Turbine parts，项目编号
20123000030，国际合作（Siemens Ltd., China），24 万元，负责人 

 2010.09-2011.07，电力资源优化配置研究实验室基础设施建设项目（图形化表达部分），项目编号
20112000021，华中电网有限公司，115 万元，负责人 

 2009.02-2010.04，高速卷绕头关键部件的性能分析，项目编号 20102001565，北京中丽制机工程技术
有限公司，30 万元，负责人 

 2006.12-2008.06，面向兵器的工、夹、量具设计支持系统的研究开发，项目编号 20062007003，江南
机器（集团）有限公司，30 万元，负责人 

 2005.10-2006.05，高速卷绕头产品的仿真与性能分析，项目编号 20062007002，中丽制机化纤工程技
术有限公司，25 万元，负责人 

 

论文、专著与专利 

1、专著 

[1] 肖田元著．虚拟制造．北京：清华大学出版社，2004年。本人为作者之一。撰写第十一章“虚拟装配技

术”。 

[2] 童秉枢主编．现代 CAD 技术．北京：清华大学出版社，2000 年。本人为作者之一。撰写第6章“产品装

配设计技术”全部、第3章“产品共享信息模型的建立”部分内容。 

[3] 范文慧、张林鍹、肖田元、熊光楞. 虚拟产品开发技术. 中国电力出版社，2008 

 
2、论文 

[1] Shu Luo, Linxuan Zhang, Yushun Fan.  Dynamic multi-objective scheduling for flexible job shop by deep 
reinforcement learning[J]. Computers & Industrial Engineering, 2021, 159 ： (SCI 收 录 ，

WOS:000679957900001, IDS: TS9HJ, 影响因子: 5.431) 



[2] Liu Chongdang, Zhang Linxuan, Li Jinyi, et al.  Two-Stage Transfer Learning for Fault Prognosis of Ion Mill 
Etching Process[J]. IEEE Transactions on Semiconductor Manufacturing, 2021, 34(2): 185-193. (SCI 源刊，

WOS:000647327000008, IDS: RX6JF，影响因子: 2.874) 
[3] Shu Luo, Linxuan Zhang, Yushun Fan. Real-time scheduling for dynamic partial-no-wait multiobjective flexible 

job shop by deep reinforcement learning[J]. IEEE Transactions on Automation Science and Engineering, 2021. 
(SCI 源刊, DOI:10.1109/TASE.2021.3104716, 影响因子: IF: 5.083) 

[4] Liu Chongdang, Zhang Linxuan, Yao Rong, et al.   Dual Attention-Based Temporal Convolutional Network 
for Fault Prognosis Under Time-Varying Operating Conditions[J]. IEEE Transactions on Instrumentation and 
Measurement, 2021, 70:1-10. (SCI 源刊，WOS:000679258200001, IDS: TR9DE，影响因子: 4.016) 

[5] Yin Liu, Linxuan Zhang, Teng Sun.  An improved Nondominated Sorting Genetic Algorithm for 
Multi-objective Flexible Job-shop Considering Worker [C]//2021 IEEE 3rd International Conference on 
Communications, Information System and Computer Engineering (CISCE 2021), pp837-843 

[6] Jinyi Li, Linxuan Zhang.  Health Indicator by CAE Feature Extractor. [C]//2021 IEEE Asia-Pacific Conference 
on Image Processing, Electronics and Computers (IPEC), pp599-603, DOI: 10.1109/IPEC51340.2021.9421283 

[7] Lei Bao, Linxuan Zhang. Research on assembly line scheduling based on small population adaptive genetic 
algorithm [C]//2021 IEEE 6th International Conference on Intelligent Computing and Signal Processing (ICSP 
2021), pp166-170 

[8] Chongdang Liu, Linxun Zhang, et al.  Intelligent Prognostics of Machining Tools Based on Adaptive 
Variational Mode Decomposition and Deep Learning Method with Attention Mechanism [J]. Neurocomputing, 
July, 2020, 417: 239-254. (SCI 源刊，WOS:000590407200001, IDS:OS8KO，影响因子：5.719) 

[9] Luo S, Zhang L, Fan Y.  Improved nondominated sorting genetic algorithm-II for bi-objective flexible job-shop 
scheduling problem [C]//2020 IEEE Symposium series on computational intelligence (SSCI), December 2020, 
DOI:10.1109/SSCI47803.2020.9308210 

[10] Liu Chongdang, Yao Rong, Liao Yuan, Zhang Linxuan. Attention Based Echo State Network: A Novel 
Approach for Fault Prognosis [C]//Proceedings of the 2019 11th International Conference on Machine Learning 
and Computing(ICMLC). ACM, 2019: 489-493. (EI 收录，检索号：20192307006441) 

[11] Chongdong Liu, Linxuan Zhang, Yuan Liao, Cheng Wu, et.al, Multiple Sensors Based Prognostics with 
Prediction Interval Optimization via Echo State Gaussian Process, in IEEE Access. doi: 10.1109/ ACCESS.2019. 
2925634. (SCI 源刊，WOS:000484304000005, IDS: IV5II，影响因子: 3.367) 

[12] Chongdong Liu, Linxuan Zhang, et al., Prognostics for Rotating Machinery Using Variational Mode 
Decomposition and Long Short-term Memory Network. [C]//2019 IEEE International Conference on Systems, 
Man and Cybernetics (SMC). IEEE, 2019: 7-12. (EI 收录，检索号：20195207906712) 

[13] Yao R, Liu C., et al., Unsupervised Anomaly Detection Using Variational Auto-Encoder based Feature 
Extraction [C]//2019 IEEE International Conference on Prognostics and Health Management (ICPHM). IEEE, 
2019:1-7.( EI 收录，检索号：20194007490816) 

[14] Liu Chongdong, Zhang Linxuan, Wu Cheng. Direct remaining useful life prediction for rolling bearing using 
temporal convolutional networks[C] //2019 IEEE Symposium Series on Computational Intelligence (SSCI). 
IEEE, 2019: 2965-2971. (EI 收录，检索号：20201108276623) 

[15] Shu Luo, Linxuan Zhang, Yushun Fan. Energy-efficient scheduling for multi-objective flexible job shops with 
variable processing speeds by grey wolf optimization [J]. Journal of Cleaner Production, 2019, 234: 
1365-1384(SCI 收录，WOS:000483406000113, IDS: IU2JK，影响因子: 9.297) 

[16] Liao Yuan, Zhang Linxuan, Liu Chongdong. Uncertainty Prediction of Remaining Useful Life Using Long 
Short-Term Memory Network Based on Bootstrap Method[C]//2018 IEEE International Conference on 
Prognostics and Health Management (ICPHM). IEEE, 2018: 1-8.(EI 收录, 检索号: 20191106641141) 

[17] Shu Luo, Chongdang Liu, Linxuan Zhang, Yushun Fan, An Improved Nondominated Sorting Genetic 
Algorithm-II for Multi-objective Flexible Job-shop Scheduling Problem[C]. Proceedings of 2018 IEEE 
Symposium Series on Computational Intelligence (SSCI) 

[18] Qiaofeng Meng, Linxuan Zhang, Yushun Fan. Research on Multi-objective Job Shop Scheduling with Dual 
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1) 张林鍹，刘重党，廖源，姚荣 . 基于改进 ESGP 与预测区间的剩余寿命预测方法及装置，专利号
ZL201810785197.2 
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1、本科生课程：无 
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学生培养及学生所获荣誉 

1、已毕业学生 

 无 

2、在读学生 

 在读硕士生 11 人 
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